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Ozracje

1 - Visoka radijska postaja
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2 - Naloga dveh teles h>50000km => teznost Sonca, Lune!
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3 - Stoznice

Kroznica

Stoznica je lahko
poljubno zasukana
glede na Zemljo!
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4 - Enacba gibanja rakete
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5 - Elipti¢na tirnica red
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Risba ni v merilu!
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6 - Uporabne tirnice umetnih satelitov h~35800km 7 ~23h56'




Sledenje Sonca

Nacrtovanje satelita:
(1) toplotno ravnovesje?

MirujoCa antena

2) izvor energije? — n=20%

(3) stabilizacija lege?

(4) ionizirajoGe sevanje? Toplotna \
Izolacija
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Stabilizacijsko vrtenje
Hlajenje s sevanjem /

[ - lzvedbe umetnih satelitov Triosna stabilizacija lege

S=14kW/m”’



P_<10kW Prepustnost ozracja

100MHz < f <50GHz
A<10m°
r ~38000km
Zakasnitev
At= 2 ~().25s Omejena zmogljivost:
Cy (1) radiodifuzija

(2) radionavigacija
(3) opazovanje Zemlje

8 - Omejitve sodobnih umetnih satelitov
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Cessna C172 | ~Im® |~150km @
Airbus A320 | ~10m* [~266km
Lockheed F117(~0.01m*| ~47km

9 - Pulzni RADAR




Zahtevna primerjava
faze zaporednih
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premiénih Hrib VNOkm/h

ciljev: RADAR ne vidi:
pocCasnih ciljev: baloni, jadralci...

Skupni LO

tangencialnih ciljev: V11 :

10 - Pulzno-Dopplerjev RADAR
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11 - CW Dopplerjev RADAR
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12 - FMCW RADAR
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Letalski viSinomer 4.3GHz+100MHz
Avtomobilski RADAR 77GHz+1GHz
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TCAS
1030MHz
1090MHz

Vprasanja 1030MHz:
Mode ,A" 2 pulza 8us
Mode ,C" 2 pulza 21us
Mode ,S" 56bit/112bit
4Mbps BPSK

TCAS = Traffic-alert Collision
Avoidance System

TCAS-1: Traffic Advisory C/S
TCAS-2: Resolution Advisory S

Odgovori 1090MHz: TCAS nima
Mode ,A" koda letala 15bit avtentikacije
Mode ,C* viSina letala 13bit

Mode ,S" 56bit/112bit TCAS nima
1Mbps Manchester/ASK Kriptozascite

< PTX> <5W Protokol TCAS je
13 - Sekundarni RADAR (IFF) javno dosegljiv
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14 - Kotna radionavigacija ~335.4MHz




DME/P uporablja 2 pulza 18us ali 24us

DME vprasanja:
126 kanalov , X" 2 pulza 12us
126 kanalov ,Y" 2 pulza 30us

f=1025MHz~1150MHz Omejeno Stevilo
aktivnih uporabnikov
Odzivnik N<100 / en odzivnik

DME DME odgovori:

126 kanalov , X" 2 pulza 12us
f =962MHz~1024MHz in 1151MHz~1213MHz

126 kanalov ,Y* 2 pulza 36us
f, =1025MHz~1150MHz

: f odgovor — f vprasanje s 63MHZ
|_> 50/56us Tocnost ~0.1nm=185m neodvisna od razdalje
P — 1.5kW 2/3 odzivniki omogocajo 2D/3D navigacijo

15 - Casovna radionavigacija DME



Svetilnik #1 Neomejeno Stevilo
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16 - Hiperboli¢na radionavigacija RS SG ey °~14KHz | ~2.2km
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Doppler nosilca:

apliTh) g g ) e,
=7, ' Fi=rl e
Sistem Tirnica Frekvence
Transit | 1100km/90° | 3o oosMHz
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GLONASS |19100km/65°| ~1520MH=
17 - Satelitska radionavigacija BeiDou | 21500km/55" gg;zgzgﬁg;



	Naslovnica
	Seznam
	Visoka
	Naloga
	Stoznice
	Raketa
	Elipsa
	Uporabne
	Izvedba
	Omejitve
	RADAR
	Doppler
	CW
	FMCW
	Sekundarni
	Kotna
	DME
	Hiperbolična
	GNSS

